
 













por meio do Teste de Friedman (α = 0,05), devid
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Friedman (α = 0,05). A escolha desse teste justifica



끫뢀끫뢀ܧ = 1݊�|ℎ௩௘௥௧௘௫ − ℎ௜|௡
௜=1

ܴ𝑅𝑅ܵ𝑅𝑅 = �1݊�(ℎ௩௘௥௧௘௫ − ℎ௜)²௡
௜=1
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deslocamento vertical uniforme, seu cancelamento na operação CHM = MDS − MDT 







foi aplicado com nível de significância α = 0,05, conforme protocolo para amostras 









Tamanho amostral: Estudos futuros devem ampliar o tamanho amostral (n ≥ 
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